MOTORI ASINCRONI TRIFASI
PER AZIONAMENTO
DI VIE A RULLI

(SERIE TTM)















(B3]

[T

6. CARATTERISTICHE ELETTRICHE

6.1 TENSIONE

Le tensioni normali sono 220 V - 380 V - 500 V. | motori possono essere comunque avvolti anche
per altre tensioni purché inferiori o uguali a 500 V che rappresenta il limite massimo della ten-
sione di funzionamento alla frequenza di 50 Hz per la quale i motori possono essere avvolti.

E ammessa una tolleranza del +5% sulla tensione di targa, quando il motore funziona alla fre-
guenza nominale.

6.2 FREQUENZA

La velocita dei motori sulle tabelle & riferita ad una frequenza di linea di 50 Hz.

Sulla frequenza & ammessa una tolleranza del + 5%, quando il motore funziona alla tensione
nominale.

7. COPPIA E CARATTERISTICHE TIPICHE

Nella figura sono riportate le caratteristiche tipiche di un motore tipo TTM 160-41-10 e cioé I’andamento
della coppia (decrescente con I'aumentare dei giri) della corrente e del fattore di potenza. | motori pos-

sono essere calcolati con caratteristiche di coppia diverse da quelle indicate nel grafico e che pia si
adatta al servizio richiesto. '
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CURVE CARATTERISTICHE MOTORE TTM 160-41-10 - 380V 50Hz - 10 POLI
600 GIRI/1’ - Cs = 18 daNm.

Cs = Coppia di spunto
Is = Corrente di spunto
Cma = Coppia media di avviamento (20,7 Ca)










8.3

ESEMPIO DI SCELTA DEL TIPO DI MOTORE

Nella scelta del tipo di motore adatto al servizio si pud seguire il seguente sistema:

Noti: PD2 (rullo + lingotto) - numero di giri - coppia massima.

Si ricerca: tipo di motore - numero di inversioni complete.

Esempio: PD? (rullo + lingotto) = 1,2 Kgm2 - numero di giri = 1000.

Coppia massima = 3 daNm._..- -

Viene scelto il motore tipo TTM 100.25/6, con coppia di spunto 3daNm e PD? motore = 0,03
Kgm2. Il motore scelto & adatto per il seguente numero di inversioni complete:

N = Ao = An = Ao

4.PD?T 4(1.2 +U,03) 4.92

Avremo allora:

Intermittenza 100% : N = 153
Intermittenza 40% : N 192

Appare evidente che quanto pil & breve il tempo di intermittenza, tanto maggiore puo essere il
numero di inversioni del motore. :

Se si trattasse di semplici avviamenti completi lo stesso motore consentirebbe le seguenti ma-
novre orarie:

N = . Ao = Ao = Ao
1.PD2 1.2+ 0,03 1.23

Avremo allora:

Intermittenza 100% : N = 610

Intermittenza 40% : N = 765




il

Nel caso in cui riesca difficile determinare il tipo di motore causa I’elevato nu
notevole PD? accoppiato oppure I'elevata intermittenza, & o

9. QUESTIONARIO

indicati nel seguente questionario.

1
2
3
4
5
6
7

) Uso della via a rulli (laminazione, trasporto etc.).
) Tipo di materiale trasportato.

) Peso massimo del materiale trasportato.

) Peso minimo del materiale trasportato.

) Lunghezza massima del materiale trasportato.

mero di manovre oppure il

pportuno interpellarci fornendo gli elementi

) Momento di inerzia del materiale trasportato (riferito all’asse del motore).

) Temperatura del materiale trasportato.

8) Temperatura ambiente in prossimita del motore.

9) Coppia di aviamento e coppia massima richiesta al rullo.

1
1
1

0) Velocita del rullo (giri /1) (o velocita periferica del rullo).

Tipo di rullo e sue dimensioni.

1)
2) Momento di inerzia del rullo (Kgm?).

13) Quantita dei rulli motorizzati.

14). Suddivisione dei rulli non motorizzati.

15) Suddivisione dei rulli rispetto alla gabbia.

16) Interasse fra i rulli.

17) Numero degli avviamenti/ora.

18) Numero delle inversioni/ora.

19

21

Numero delle frenature/ora.

)
20) Condizioni ambientali e climatiche.
)

Tipi di frenatura

® in contro-corrente

* in corrente continua
e altri tipi di frenatura.

22) Tempo di accelerazione richiesto  sec.

N

8

23) Tempo di inversione rischiesto sec.
24) Tempo di frenatura richiesto sec.
25) Tempo di inserzione alla rete sec.
26) Velocita del motore g/1’.
27) Polarita del motore.

)

29)

Tipo di costruzione del motore
¢ M 1001
¢ |M 3001

e Forme speciali (fornire disegni).

Eventuale rapporto di trasmissione fra rullo e motore.

30) Tensione e frequenza di linea. Alimentazione da inverter.?

31) Altre informazioni che si ritengono utili.
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